CUPRINS

Cap.1 Consideraţii generale privind măsurarea defazajelor mărimilor electrice periodice
Cap.2 Măsurarea analogică a defazajelor mărimilor periodice electrice

2.1 Măsurarea unghiului de decalaj cu traductoare parametrice



2.1.1. Traductoare de unghi resistive



2.1.2. Traductoare de unghi capacitive


2.1.3. Traductoare inductive

2.2 Măsurarea unghiului de decalaj cu traductoare generatoare



2.2.1. Traductoare cu câmp învârtitor


2.3 Măsurarea unghiului de decalaj cu ajutorul fazmetrelor analogice


2.3.1. Măsurarea fazei cu osciloscopul


2.3.2. Detectori sensibili la fază


2.3.3. Fazmetru analogic cu circuit basculant  

2.4 Măsurarea unghiului de decalaj cu ajutorul voltmetrului vectorial
Cap.3 Măsurarea digitală a defazajelor mărimilor periodice electrice

3.1 Măsurarea digitală a unghiului de decalaj cu traductoarele cu disc codificat

3.2 Măsurarea digitală a unghiului de decalaj cu ajutorul traductoarelor numerice 
incrementale

3.3 Măsurarea digitală a unghiului de decalaj cu ajutorul fazmetrelor numerice

3.4 Măsurarea digitală a defazajului cu ajutorul aparatelor pentru măsurarea 
intervalelor de timp
Cap.4 Măsurarea şi controlul unghiului de decalaj dintre axe cu mers sincron

4.1 Schema de principiu a reglării turaţiei şi unghiului motoarelor cu mers sincron

4.2
Problematica reglării analogice a turaţiei
  



4.2.1  Perturbaţiile buclei de reglare analogică a turaţiei



4.2.2.  Limitele de precizie ale reglării analogice a turaţiei

4.3 Precizia reglării turaţiei prin controlul unghiului

4.4 Reglarea analogică de unghi cu utilizarea traductoarelor cu câmp învârtitor

4.5. Reglarea digital-analogică de unghi cu utilizarea traductoarelor cu disc 
codificat

4.6.Reglarea digital-analogică a unghiului de decalaj cu utilizarea traductoarelor 
incrementale
Cap.5 Proiectarea unui sistem de măsurare a unghiului de decalaj dintre axe cu mers 
sincron

5.1. Schema bloc a sistemului de măsurare a unghiului de decalaj dintre axe cu 
mers sincron

5.2 Proiectarea blocurilor componente ale sistemului



5.2.1. Traductoarele de poziţie



5.2.2. Blocul formator impuls


5.2.3. Blocul determinare timpii τ şi T


5.2.4. Blocul semnal referinţă


5.2.5. Blocul divizare frecvenţă


5.2.6. Blocul pentru determinarea domeniului de  turaţie


5.2.7. Blocul de calcul


5.2.8. Calculul erorii de măsurare a unghiului de decalaj
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